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~ TRANSMISSOR E INDICADOR DE VAZAO DE AR - TIVA )
COM SAIDA ANALOGICA E/OU SERIAL DEDICADA AO SISTEMA SUPERVISORIO
OU CONTROLE

O TIVA é um indicador e transmissor de sinal desenvolvido para utilizacdo em locais onde seja necessario a
supervisao e/ou registros de condi¢cdes de vazao de ar.

Permite a leitura local e/ou remota, monitoracéo e/ou registro da grandeza em tempo real, atravées de
comunicacao serial, sinal de tenséo ou corrente.

Totalmente programavel e calibravel em campo pelo proprio usudrio, possui 2 set-points de alarme sendo um
de méaxima e outro de minima.

Através de software e de sua saida RS-485 é possivel uma comunicacéo serial com um microcomputador,
podendo-se monitorar até 32 unidades simultaneamente, através da passagem de um Unico par de fios
interligando todas as unidades ao micro.

O usuario podera:

1) Visualizar e alterar as programacdes e set-points de alarme das 32 unidades através do micro.

2) Receber e visualizar disparos de alarme no micro.

3) Programar através do micro, quais grandezas, quais unidades, qual periodo e frequéncia deseja registrar
as condi¢cdes de monitoracao.

4) Emitir relatorios e registros efetuados pelo sistema supervisorio.

INFORMACOES TECNCIAS

Alimentacédo: 220/110 V

Entradas de medidas: 2 entradas analdgicas, podendo receber sinal de 4 a20mA/1a5V/2a 10V
Saidas: 2 saidas analégicas, podendo ser sinal de 4 a 20mA/1a5V /2 a 10V.

Reles: 1 relé 250Vac 10 amp

Indicador: 1 Display LCD com 2 linhas de 16 caracteres alfanuméricos cada uma.
Comunicagéo serial: RS-485 (opcional)

Codificacdo: TIVA



PARAMETROS

ST1 Programa set-point minimo paraligar relay 1 -999999 Semfuncéo
ST-1 Programa set-point PID ref a entrada 1 -999999 Sem fungéo
ST2 Programa set-point maximo p/ligar relay 1 se leit display 1 for maior -999999 Semfuncio
ST2 Programa set-point PIDrefa entrada 2 -999999 Semfuncio
ST3 Programa set-point minimo /' ligar saida 2 seleit cispiay 2 for menor -999999 Sem fungéo
ST-3 Programa Constante 3 para formula de corregéo da vazéo pela temperat -999999 Semfungéo
ST3 Programa Konstante “K3” (do bocal grande) méquina de teste de dutos 999999 | K3hbocal grande
ST4 Programa set-point maximo p ligar saida 2 se et cisplay 2 for maior -999999 Semfuncio
ST4 Programa Constante 4 para formula. de correc&o da vaz&o pela temperat. 999999 Semfuncéo
PARAMETROS DE CONFIGURAGCAO
Paréametro Digito Descricdo da Funcéo Faixas ou valores
Bloqueio de parmetros. Bloqueia  todos o0s Of BLOQUEADO
XL LT pardmetros inseridos, evitando alteragdo involuntaria. L=DESBLOQURADO
’ 5=MODE DE CALIBRACAO DE BITS
0=XXXXXX
1=XXXXX.X
| | Xl | | | | Posico do ponto decimal daindicagéo referentea | 2=XXXX. XX
enrada 2 3=XXX. XXX
4=XX.XXXX
5=X. XXXXX
0=XXXXXX
PA-1 1=XXXXX.X
| | | X | | | | Posico do ponto decimal daindicagéo referentea | 2=XXXX. XX
entrada 1 3=XXX. XXX
4=XX.XXXX
S5=X.XXXXX
0=semintervalo definido
L , 1= 250 miissegundos
| | | | X | | | Intervalos entre as leituras indicadas no display 2 = 500 milissegundos
9 = 225segundos
| [ | [ [X]X]|dentcadedomoduiodentrodeumarededemoduios | 00232
I X[X] [ | [ || Tempoderetardopradsparodoaame ourelé égfgi:gundos
0= sem casa decimal
PA=2 || | [X] [ [ ]| Fator deexafdio daraiz quadrada 1= umacasadecimal

2= duas casas decimais




00=Pressao da entrada 1

01 = Presséo da entrada 2

02 =Diferenca de presséo entrada 1

03 =Diferenca de presséo entrada 2

04 =Vazdo entrada 1

05=Vazéo entrada 2

06 = Velocidade entrada 1

07 = Velocidade entrada 2

08 =Temperatura entrada 1

09 =Temperatura entrada 2

10=Umidade relat. entrada 1

11 =Umidade relat. Entrada 2

12 =Pressao entrada 1 e Pressao entrada 2

13 =Pressdo entrada 1 e VVazao entrada 2

14 = Pressdo entrada 1 e Velocidade entrada 2
15=Presséo entrada 1 e Temperatura entrada 2
16 = Pressdo entrada 1 e Umid. Relat. Entrada 2
17=Vazdo entrada 1 e pressao entrada 2

PA-2 18=Vazéoentrada 1 e vaz&o entrada 2
19=Vazéo entrada 1 e velocidade entrada 2
x o . "y i 20=Vazao entrada 1 e temperatura entrada 2
| | | [X]|X] || selecsodasindicacses alfabéticas exividas no display 21 = Ven#io entrarta 1. @ Lrmidecte elef. Ertiaale2
22 =V/elocidade entrada 1 e pressdo entrada 2
23 =Velocidade entrada 1 e vazéo entrada 2
24 =Velocidade entrada 1 e Velocidade entrada 2
25=Velocidade entrada 1 e temperatura entrada 2
26 = Velocidade entrada 1 e umid. Relat. Entrada 2
27 =Temperatura entrada 1 e pressao entrada 2
28=Temperatura entrada 1 e vazdo entrada 2
29 =Temperatura entrada 1 e velocidade entrada 2
30=Temperaturaentrada 1 e temperat. Entrada 2
31=Temperatura entrada 1 e umid. Rel.. Entrada 2
32=Umid. Relat. Entrada 1 e presséo entrada 2
33=Umid. Relat. Entrada 1 e vazéo entrada 2
34=Umid. Relat. Entrada 1 e velocidade entrada 2
35=Umid. Relat. Entrada 1 e temper. entrada 2
36 =Umid. Relat. Entrada 1 e Umid. Relat. Entrada 2
37 =Correc&o davazdo pelatemperat Da entrada 2
38 =Fdmula da densidade pelatemp e UR
39 =Correcdo da vazdo pela densidade da entrada 2
40 = Correcdo da vazdo pela densidade do processo
41..... lvres.
. 0= entrada 1
| | \ | | |X\ Entrada a ser calibrada 1= enirada?
Menor valor que o sensor é capaz de sentir, e que ira
ser indicado e representar 0 menor sinal de saida
PA3 | X[ X] X[ X] X[ X]| dodisplay 1 e daentrada 1 Geralmente este nimero | -9999
é oinicio da escala do sensor que esta sendo
utlizado. (4mA, 1ou 2 Voits).
Maior valor que 0 sensor € capaz de sentir e que ira
ser indicado e representar & 0 maior sinal de saida do
PA4 | X | X ‘ X | X | X | X ‘ display 1 e da entrada 1 Geralmente este nimero €0 999
final da escala do sensor. (20mA, 5 ou 10 Volts)
PAS || X[ X|X|X| X X]| TaradoDisplay 1. Utlizado para ‘zerar’ odisplay 1 | -9999
Menor valor que o sensor é capaz de sentir, e que ird
ser indicado e representar 0 menor sinal de saida
PA6 || X[ X| X[ X] X]|X]| dodisplay 2 e daentrada2 Geralmente este 9999

nimero € oinicio da escala do sensor que esta sendo
utiizado. (4mA, 1ou 2 Volts).




Maior valor que 0 sensor € capaz de sentir e que ira
ser indicado e representar & 0 maior sinal de saida do

PAT [ XIX[X[X]X[X] display 2 e da entrada 2 Geralmente este nimero é 999
ofinal da escalado sensor. (20mA, 5 ou 10 Voits)
PAS [ X|X| X]|X|X]| X]|| Tarado Display 2. Utiizado para ‘zerar’ odisplay 2 | -9999
Valor indicado da entrada 1 que corespondera ao
sinal de 20 mA do aparelho. Quando o display 1
chegar neste valor o aparelho estara enviando um
PA9 || X[X[XIXIX[X] om0 ma -9999
Utlizado para ajustar o sinal méximo de saida do
instrumento
PAA | X | X ‘ X | X | X | X ‘ yelalgc; g: (;::Eséanmt:ég)lpara célculo da vazdo ou 9999
Valor da constante (K) para clculo da vazé&o ou
PAB || XIX[XIXIX[X]| ocicade. Enrada 2 9999
Fator multiplicativo da constante (K) 4 para ajuste da 2 : Sﬁ}gggﬁgﬂ: 00)
(X[ [ [ | [ ]|casadecimal naformuiaeconecéodadensidade |, _ 3 o
doar. =duas casas deumaj_s (0,00).....
9= nove casas decimais (0,000000000)
| [X] [ | [ |limiteminimo parazerar display (auto-zero) (;-ngetgsem auto-zero
Fator muttiplicativo da constante (K) 3 para ajuste da 2 _ Eﬁ]n;g;gigm: 00)
| [ [X[ | [ J|casadecmal nafomuiadecomecdodadensidede |,_ 4 iy
PAC doar =duas casas deuma:; (0,00)...
9= nove casas decimais (0,000000000)
- o 0=Velocidade 19200
| | | [X] | || caracterisicas dacomunicagdo serial ModBus 1= Velodade 9600
0=Paridade PAR
- L 1=Paridade IMPAR
| | | | [X] || caracterisicas dacomunicagéo serial ModBus 2=NIARK (2 STOPS)
3=SPACE
. o 0=Paridade NAO
| | \ | | | X \ Caracteristicas da comunicago serial ModBus 1= Paidade SIM
| X | \ | | | \ Modos de célculos e indicagBes nos displays (1); g(e)r? :2211 Seegsgvvg 8
0="Pa (presséo)
1=mmCA (presséo)
2=PSlI (presséo)
3= Us (vazdo)
| [X] | | | || selegsodaunidade dagrandezadaentrada 2 4= (vazo)
5=m/s (velocidade)
6="°C (temperatura)
PAD 7 =% (umidade relativa ou status)
8 =Bar (presséo)
0="Pa (presséo)
1=mmCA (pressao)
2=PSlI (pressdo)
3= Us (vazdo)
| | \ X | | | \ Selegéo da unidade da grandeza da entrada 1 4=mdh (vazéo)

5=m/s (velocidade)

6=°C (temperatura)

7=% (umidade relativa ou status)
8 =Bar (pressdo)




0=Raiz ou Formula entr. 1 —sai 4 a 20 mA (calcul.)
1=Raiz ou Formula entr. 2 —sai 4 a 20 mA (calcul.)
2= Raiz ou Formulaentr. 1—sai PID (setado)

‘ ‘ Selecdo de qual a entrada que ir& gerar a saida 3= Raiz ou Formulaentr. 2—sai PID (setado)
analdgica. 4=Entradal>sai4a20 mA
5=Entrada2>sai4a20 mA

6=Entrada1>sai PID

7=Entrada2>sai PID

0=sem casa decimal
Fator multiplicativo da constante (K) 2 paraajusteda | 1=uma casa decimal (0,0)

| | ‘ | | X ‘ casadecimal 2=duas casas decimais ( 0,00)......
9= nove casas decimais (0,000000000)
0=sem casa decimal

| | ‘ | | ‘ X ‘ Fator multiplicativo da constante (K) 1 paraajusteda | 1=uma casa decimal (0,0)

casadecimal 2=duas casas decimais ( 0,00)......
9= nove casas decimais (0,000000000)

1. ACESSO AOS PARAMETROS (vocé ird entrar no modo programacao)

Passo 1: Pressione simultaneamente as teclas e @ , até que o instrumento exiba no display
“St_1 13

Passo 2: Pulse simultaneamente as teclas e @ e o display ira indicar “PA-1”

Passo 3: (VOCE ESATARA ABRINDO A “CHAVE ELETRONICA” QUE PERMITE A ALTERAGAO
DOS DEMAIS PARAMETROS)

Estando o parametro PAl indicado no visor, pressione a tecla e o display indicar4d os 6
algarismos programados do parametro 1, pulse a tecla , selecione o primeiro digito da esquerda

do display, insira entdo o valor “0” pressionando a tecla _ Feito isto vocé abriu a “chave” que
libera a alteracdo de todos os demais parametros desde PA-1 até PA-D. Ao final da programacao,
volte a este passo e insira o valor “1” para fechar a chave e garantir que a programacao ndo se
perca involuntariamente.

Passo 4: Configure e insira os valores desejados dos parametros acessando os digitos
correspondentes pulsando as teclas:

Para mudar de parametro
Para entrar e navegar no parametro e,
Quantas vezes forem necessarias para atingir o valor desejado.
“Zera” todos os digitos.

Pulse a tecla @ para incrementar o valor inserido e automaticamente acessar 0 proximo
parametro, e assim sucessivamente até que toda a programacao esteja concluida.

ATENCAO: estando o aparelho no modo “parametrizagdo”, ndo segure a tecla pressionada,
pois isto fara com que o aparelho entre no modo de “calibragdo”. Altere os valores somente
pulsando as teclas.

Passo 5: Ao término da configuracao dos parametros, sera mostrado no display os valores de set-
point de acionamento de reles (reles disponiveis mediante solicitacdo). Estes poderdo ser
configurados com os procedimentos idénticos ao “passo 4”.

NOTA: caso nao ocorra acionamento ou pulso de nenhuma das teclas por mais de 30 segundos, 0
aparelho voltara automaticamente para o0 modo de “EXECUCAQO” que € o mesmo que

“OPEARACAQ”, ou , a qualquer momento pressionando a tecla @ por 4 segundos.




Passo 6: Apoés a programacao e insercao dos valores volte ao PA-1, feche a chave (veja passo 3).

Apos fechar a chave, pressione a tecla @ por +/- 4 segundos para que o aparelho volte ao modo
normal de “OPERACAQO”. Deste modo todos os valores inseridos nos parametros estao gravados e
seguros contra alteracdes involuntarias.

2. CALIBRACAO DOS VALORES DE LEITURA

Para proceder a calibracdo do instrumento, deve-se ter em maos:

e Para calibrar unidade de pressao, vazao ou velocidade = uma bomba geradora de pressado, um
microman6metro e um multimetro.

e Para Calibrar unidade de corrente ou tensdo = um gerador da grandeza escolhida e um
multimetro.

Passo 1: Alimente eletricamente o instrumento certificando-se dos valores de tensédo. Deixe o
aparelho alimentado por 15 minutos para estabilizacdo de energia e aquecimento dos
componentes eletrénicos.

Passo 2: Conecte a bomba geradora de pressdo ou o gerador de tensdo ou corrente na entrada
analdgica que deseja efetuar a calibracéo e ajuste.

Passo 3: Pressione simultaneamente as teclas e @ , até o instrumento exibir “St-1”

Passo 4: Pulse simultaneamente as teclas e @ até a visualizagao de “PA-1" e habilite o
modo de calibracéo.

Passo 5: Acesse o pardmetro PA-2 e selecione a entrada a ser calibrada ( 0 ou 1 se houver 2°
display).

Passo 6: Pressione a tecla durante 4 segundos e solte, irA aparecer rapidamente no display a
indicacao “cal A” (calibragao alta), e em seguida aparecerdo numeros no display. Acione o gerador
( de pressao ou de sinal para simular que o sensor chegou a seu “final de escala” e atingiu o valor
maximo de leitura. Quando o valor mostrado no display se estabilizar (ficar fixo, geralmente o

namero mostrado no display € 3800 a 4095) pulse a tecla @ para registrar o valor digital da
calibracéo alta.

Passo 7: Pressione a tecla @ durante 4 segundos para voltar ao modo normal de “EXECUCAO ou
OPERACAOQO’,

Passo 8: Acione o gerador de pressao ou de sinal elétrico de modo a atingir o valor minimo (valor
de zero da escala, ou inicio da escala) e quando o valor mostrado no display se estabilizar pulse a
tecla para registrar o valor digital da calibracdo minima ou baixa.

Passo 9: Desconecte o(s) gerador(es) e proceda aos passos descritos para bloquear a alteracdo de
parametros, fechando a chave eletrénica no “PA-1” na primeira cada da esquerda, inserindo o
digito “1”, deste modo todos os parametros e calibragdes programadas e inseridas estarao
seguras, e volte para o modo normal de “OPERAGCAO ou EXECUGCAO” pressionando a tecla

@ por 4 ou 5 segundos.

NOTA: Zerando o Instrumento: Quando o instrumento estiver sendo utilizado para medicdo de
pressédo diferencial, velocidade ou vazdo, em modo de operacdo, e as pressfes estiverem



equilibradas, o display devera indicar “000000”, caso o display esteja indicando um valor proximo,
mas diferente de “000000”, basta apertar a tecla e o0 instrumento estara ajustado novamente.

ESQUEMA E LIGACAO

Saida de i
Sinal de GND | ey
4a20mA







